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TAG est un capteur 9 axes sans fil. Il est autonome et capable de transmettre par bluetooth
I'accélération, tout effet gyroscopique et champ magnétique qu’il subit. Il se recharge par
induction dans la base dédiée, qui est alimentée en USB (via chargeur secteur de préférence). Il
s'utilise avec le logiciel 'TAG' qui permettra de réaliser les acquisitions et d'exporter les données. Il
faut également se munir d'un dongle de récéption Bluetooth si I'ordinateur n'en dispose pas.

Schéma fonctionnel :

ALIMENTATION
Gestionnaire
Batterie

Module
Bluetooth 4.1

Gestionnaire
Chargeur
Sans-fil

Capteur 9axes

Caractéristiques :

e Capteur 9 Axes : Données sur 16bit
Accéléromeétre 3axes : +2/+4/+8/+16 G
Gyroscope 3axes : +245/+500/+2000 Degré par secondes (DPS)
Magnétometre 3axes : +4/+8/+12/+16 Gauss

e Vitesses de transfert maximales
9 axes : 100Hz
6 axes : 200Hz (sauf magnétometre)
3 axes : 1Khz (sauf magnétométre)

e Autonomie
Dix Heures de fonctionnement continu. Le module se met en sommeil automatiquement au
bout de deux heures d'inactivité.
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IMU - Inertial measurement unit:

-1MU -
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Sur la face avant nous avons le repére des axes du capteur, 3 LEDs d'état et un bouton de
réveil. Il y a également son numéro d'identification.

Lorsque le module est dans sa base de recharge les 3 LEDs sont allumées si la charge s'effectue
correctement.

Niv.Bat: LED orange clignotant toutes les minutes pour indiquer le niveau de batterie du module,
de 1 a 5 fois selon la charge.

Cette LED reste allumée en continue pour un probléme de charge. Il suffit de remettre I'lMU
dans sa base de recharge quelque seconde pour effectuer un reset.

Charge On: Témoin qui assure que la charge de la batterie s'effectue.
Chargeur OK: Témoin assurant le bon fonctionnement de la base.
Réveil: Bouton qui permet de mettre en route le module. Le fait de placer le module dans la base a

aussi pour effet de le mettre en marche. ( -1-1-!- Ce bouton est sensible, pas besoin de forcer
méme en cas de probléeme. Utiliser les stylets prévus pour l'actionner)
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- Logiciel TAG V3.3 -

Description Générale:

oL 1aG V33
BT Connect
Force

SatT

M
\ (] Enable  Scale+-[4  v|Gauss
Yy z m
kx:inn—Z) . 0%2 o438 s 9,58
Gyro (DPS): 00 00 00 00 Time(s) : 3.83
Mag (Gauss): 0.00 0.00 0.00 0.00

[] Debug

Datas Comments / RegFile

| | LoadRegFie || SaveWinReg |

Note: Il y a des info-bulles sur tous les éléments de la fenetre. Ne pas hésiter a s'y référer.
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Procédure d'appairage Bluetooth:

Note: sur les ordinateur portables DELL dédiés a |'agregation, cette procédure n'est pas
nécessaire si I'on branche le dongle Bluetooth sur le port USB coté gauche en haut (indiqué par
une étiquette), les modules ayant été préalablement déclarés sur ces machines. Par contre elle
sera utile en cas de souci ou si I'on branche le dongle sur un autre port.

Lors d'un branchement sur un port, la recherche de pilote se lance automatiquement, méme
sans connection internet:

Installation du pilote de périphérique

I C5RES10 A10 ¢ _#Installation du pilote...

Ferrner |

Une fois que c'est bon, nous devrions avoir cette fenétre:
Fa L= A

Votre périphérique est prét a étre utilisé.

Generic Bluetooth Radio J Préta étre utilisé
Périphérique Bluetooth (TDI protocele o Préta étre utilisé
RFCOMM)

Enumérateur Microsoft Bluetooth /' Prét 3 étre utilisé
Périphérique Bluetooth (réseau personnel) J Préta étre utilisé

|

Votre périphérique est prét a étre utilisé.
Fermer ] « b B

Personnaliser...

14:51 ™

FR R (me w g
B0 % 600
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Aussi il devrait y avoir I'apparition d'une icone bluetooth dans les icones cachées. Nous
cliquerons dessus afin d'ajouter un périphérique :

Ajouter un périphérique

Autoriser la connexion d'un periphérique

' ""- Afficher les périphériques Bluetooth

Envoyer un fichier

utilisé.

Recevoir un fichier

v Er?t? v.?tre ut!:!sv.? Joindre un réseau perscnnel
o Prét a etre utilise
Ouvrir les paramétres

+f Prét a etre utiliseé
of Préta étre utilisé Supprimer I'icéne

Personnaliser...

15:02
05/06/2018

Il faut maintenant allumer le dongle via le bouton 'réveil' ou en le placant dans sa base. Le
périphérique doit alorsapparaitre dans la fenétre comme un casque audio :

FR E ™

= | = 22
A, [y < Périphériques et imprimantes » Périphériques Bluetooth - | 4 | [ Rechercher dans : Périphérigues et im ~
Ajouter un périphérique Ajouter une imprimante = - @

4 Periphériques (1)

TAGSensors

1 élément

U
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Windows va maintenant |'associer automatiquement a un port COM (deux en réalité, un
entrant et un sortant):

Ce périphérique a été ajouté a cet ordinateur.

Windows recherche des pilotes et, le cas échéant, les installe. Vous
devrez peut-étre attendre la fin de cette cpération pour que votre
périphérique ne soit utilisable,

Pour vérifier si ce périphérique est installé, recherchez-le dans
Périphériques et imprimantes.

TAGSensord

Installation du pilote de périphérique

Generic Bluetooth Radic J Prét 3 étre utilisé

Périphérique Bluetooth (TDI protocole J Prét 3 étre utilisé

RECOMM)

Enumérateur Microsoft Bluetooth 4 Prét & étre utilisé

Périphérique Bluetooth (réseau personnel) 4 Prét & étre utilisé

Standard 5erial over Bluetooth link (COML0) ;"Prété étre utilizé

Standard Serial over Bluetooth link (COMLL) j'l:'rété etre utilizé

Périphérique Bluetooth i_/ Recherche sur Windows Update en cours...

L'obtention de logiciels pilotes de périphériques a partir de Windows Update peut prendre un
certain termnps.
Me pas cbtenir de logiciels pilotes 3 partir de Windows Update

Pour le dernier de la liste, windows indiquera une erreur mais ¢a n'a pas d'importance.
Le logiciel TAG peut désormais se connecter au module.
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Notes: Si il y a des périphériques bluetooth allumés a proximité (TAG compris) windows va leurs
associer un port com automatiquement. |l est préférable de le faire manuellement.

Procédure d'acquisition:

Tout d'abord il faudra mettre en route le module via le bouton reveil ou en le placant quelques
seconde dans sa base.

Lors de I'éxecution du logiciel TAG nous avons cette fenetre:

f ™
T TAG V3.2x4 . — I =y =
BT Connect #
(PCSmigET) ] Force ([iSioaNAGN) <INFO> Cuturelrfo - an-US

Start TAG ; 005

Accelerometer
Erable Scale+- 8 + G

Gyroscope
Enable  Scale +- 2000 ~ DPS

Magnetometer
[] Enable  Scale+/- 12~ Gauss

View
x ¥ z m
Acc mG) : Ax Ay Az A
Gyro (DPS): Gx Gy Gz G Time : s
Mag (Gauss): Mx My Mz M
&
Datas Comments / RegFile

Module allumé et appairé, on clique sur 'ConfigBT' pour que le logiciel recoive des données:
[ TaG V324 R — I =)

BT Connect o

. Battlevel <INFO> Cutturelrfo : en-US
(CERGET| | Force (WSiERTAGH) s b | | _Sfart BT Scan—

DeviceMame : TAGSensord

Acquistion DeviceAddess : 00BOETBC4344
Stat TAG 5 Vi StdUnit Period : 005 LastSeen : mardi 29 mai 2018 09:18:11
D e ™ [Zstlsed - mardi 29 mai 2018 081807
Autherticated: True
Accelerometer Connected : False fl
NbrGuid: 2
Emable  Scale+/- & /G BT Guid: D0000000-deca-fade-deca-deafdecacaf
BT Guid: 00001107-0000-1000-2000-00805 % 34fb
Gyroscope —Stop BT Scan—
Enable  Scale +/- 2000 « DPS TAGSensors already log on COM17
" ————Lheck Module Awake [
EEEEIEE BOXSEOXSirfo f
[T Enable Scale +/- 12 + Gauss AutoStop @ 7/ 120 min
BATT 65-95 (30)
Vi Bq Status Register : 159 (eC7) > bg Fault
= x y z m FIRMWARE:V2 24 IMU : 683D
Acc mG) - M Ay Az A BOX$<<bq Emor : Charge tag few second again and check i led stay off after charge... »>
DPS): Gx G Time : 0s PIC no answer!
fqg; {Gaus}s}' ™ % M me IMU not connected!

—————LCheck Module Awake
BOX$BOXSinfo f

Bq Status Register : 3 (x3) >> bg Rea
FIRMWARE:V3. 24 IMU : 6830

B
P !

Datas Comments / RegFile

On peut voir que lors d'une connection réussie, on a l'identifiant du module, sa charge et la
console nous retourne son numéro de firmware.
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Si la connection ne fonctionne pas, on pourra cocher la case 'Force' et re-cliquer sur 'ConfigBT'.
Il peut étre nécessaire de renouveller plusieurs fois la procédure.
Voici une capture d'écran si un probleme de charge, comme évoqué plus haut (diode Niv.Bat

allumée) survient:

Accelerometer

Erable Scale+- 8 + G

Gyroscope

Enable  Scale +- 2000 ~ DPS

Magnetometer

[ Enable Scale +/- 12 ~ Gauss

View
Acc mG)

Gyro (DPS):
Mag (Gauss):

e

Time : 0s

FOE=
=20 >3

x
Foc
G
e

B
i

Datas Comments / RegFile

LastUsed : mardi 29 mai 2018 09:18:07
Authenticated: True

Connected : False

NbrGuid: 2

BT Guid: 00000000-decafade-deca-deafdecacatf
BT Guid: 00001101-0000-1000-8000-00805 b 34fb
—5Stop BT Scan—

TAGSensors already log on COM17

——Check Module Awake
BOXSBOXSinfo f

AutoStop - 7/ 120 min

BATT 6595 (30)

Bq Status Register : 199 ((C7) >> bg Fault

FIRMWARE:V3.2¢4 IMU : 683D

BOX$<<bq Emor : Charge tag few second again and check if led stay off after charge... >>
PIC no answer!

IMU not connected!

T TAG V3.2:4 S —— (=15 i
-
<INFO> Culturelnfo : en-US
—Start BT Scan—
. " DeviceName : TAGSensors
DeviceAddess : 00280E1BC4544
Stat TAG 005 LastSeen : mardi 23 mai 2018 03:18:11

Il suffira de remettre le module dans sa base quelques secondes pour le réinitialiser puis refaire

'ConfigBT'.

On lancera l'acquisition en cliquant sur 'Start TAG' (laisser les 4 CheckBox cochées pour un

import classique sous Igor).

% TAG V3.2¢4

i [ |

Acquisition

View

Period :| 005 | ms

View
Accim s-2)

Gyro (DPS):
Mag (Gauss):

z
-10.7
-136
0.00

x
0n
34

0.00

108
148
0.00

Timeis) : 3,465

B
it

Datas Comments / RegFile

BOXS
<INFO> SerialEvent every 10 paguets

<Acquisition started...>

Save file opened :
C:Users'\Users'\\Documents\\TAG\2018_05_29\\SAVE_11_23 39 Xnb¢
Separateur -

Start Timer...

<timer x>

Save file closed

<Acquisition> Stopped...
ZINFO>Send Idle Config to MU
AT-AB -BypassMode-
BOXSBOXSgyro ¢ 1314819
Gyro Carfig Done

BOXSace c 4458248

Accelero Corfig Done
BOXSmag c 3666444

Mag Config Done

BOXS

SetCorfig
<INFO> IMU ODR : 200Hz
ayro ¢ 1312771

Gyro Corfig Done
BOXSacc c 4460296
Accelero Corfig Done
BOXSmag c 3665932

Mag Corfig Done

BOXS

<Aequisition started...>

Save file opened :

C:roUsers®\Users\Documents\\ TAG \2018_05_29\\SAVE_11_24 51_Xtd
Separateur :

Start Timer...

<timer x>

m

L'acquisition se déroule normalement
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A la fin de l'acquisition nous avons cette fenétre:
rmmev;.zm - — — = | B

BT Connect B Save file closed o
~ = _ aiLeve <Acquisition> Stopped...
(ST | Force (NSHEETAGH) =T | <INFO>Send Idle Config to IMU

AT-AB -BypassMode-

Acquisition BOXSEOXSayro ¢ 1314819
war - iod - Config D
Save [¥] View [7] " [7] StdUnit Period : 005 ms gg;h orfig Doree =
ot caved fi Accelero Corfig Done
Aceelerometer Open last saved file | oo oo 3666444 |
3 Mag Corfig Done
Enable Scale +- 8 + G BOXS
SetCorfig
Gyroscope <INFO> IMU ODR : 200Hz
7 Scale +/- 2000 - DPS qyro ¢ 1312771
E=ik cale = Gyro Corfig Done
M BOXSace c 4460296 [
agnetometer Accelero Corfig Done
[] Enable  Scale +~ 12 v Gauss BOXSmag ¢ 2665932
Mag Corfig Done
View = ¥ a m BOXS
Accims2) : 0.079 000238 922 9522 <Acquisition started...>
Gyro (DPS): 0.1 40 182 186 Timeis) : 22,72 Save file opened : . N
Mag (Gauss): 0,00 0.00 0.00 0.00 C:\wUsersh\Users\\Documents'\TAG \\2018_05_29\\SAVE_11_24 51_Xt¢
i T ! ' ' Separateur :
Start Timer...
<timer x>
Save file closed
<Acquisition> Stopped...
<INFO=Send ldle Config to IMU
gyro ¢ 1314819 E
Gyro Config Done
B BOXface c 4458248
Accelero Corfig Done
Datas Comments / RegFile BO¥Smag c 3666444

b ———3

Dés lors que I'acquisition s'est bien déroulée, on peut ouvrir le fichier via le bouton 'Open’.

Le fichier se trouvera dans 'Documents\TAG\année_mois_jour\Save_heure_minute_seconde.txt'.
Il'y a également un fichier info du méme nom qui indique les parameétres d'acquisition.

Pour importer les données sous igor, réaliser I'opération suivante '' Data - Load Waves -
Load General Text... ".



